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Magnetic Contactors 

 Magnetic contactor ႏွင့္ over load relay ေပါင္းစပ္တပ္ဆင္လွ်င္ motor starter ျဖစ္ေၾကာင္း တင္ 
ျပခဲ့ျပီးျဖစ္ပါသည္။Motor starter ႏွင့္ contactor တို႔အား Power circuit မ်ားတြင္ switching အျဖစ္ အသုံးျပဳ 
သည္။ Control current ပမာဏအနဲငယ္အသံုးျပဳျခင္းျဖင့္စြမ္းအင္ေပးျခင္းျဖတ္ျခင္း (energized or 
deenergized) ျပဳလုပ္ႏိုင္သည္။ The National Electrical Manufactures Association (NEMA) ၏ 
အဓိပၸါယ္ဖြင့္ဆိုခ်က္အရ Magnetic contactor ဆိုသည္မွာ မွာ လွ်ပ္စစ္ပတ္လမ္းတခုကုိ ဓါတ္အားေပးျခင္း၊ 
ျဖတ ္ ေတာက္ျခင္း အၾကိမ္ၾကိမ္ျပဳလုပ္ႏုိင္ေအာင္သံလိုက္ဓါတ္ျဖင့္ေမာင္းႏွင္ေဆာင္ရြက္သည္သ့ည္က့ရိယာ 
ျဖစ္သည္။ Coil ကိ ုPower ေပးျခင္းျဖင့္ contact ကိုလုပ္ငန္းေဆာင္ရြက္ေစရာတြင္ Electromechanical relay 
မ်ားႏွင့္လုပ္ေဆာင္ပုံသဘာဝတူညီသည္။ကြာျခားမႈမွာ contactor မ်ား၏ contact point သည္ (make and 
break) ကပ္ျခင္းကြာျခင္း ျပဳလုပ္မႈကုိ 15Amp load အထိ ပ်က္စီးျခင္းမရွိေအာင္design ျပဳလုပ္ထားသည္။ 

         Magnetic contactor တို႔သည္ control circuit ကိ ုcoil ႏွင့္ဆက္သြယ္ထားျပီး power circuit ကိ ုmain 
power contact ႏွင့္ဆက္သြယ္သည္။ Fig.1 တြင္ Three pole magnetic contactor တခုကိုေဖၚျပသည္။ coil 
terminal ကိ ု သင့္ေလွ်ာ္သည့္ voltage ေပးပါက coil အတြင္း current စီးဝင္ျပီး သံ လိုက ္ စက္ ကြင္း 
ျဖစ္ေပၚေစသည္။ ထိုမွ coil ပတ္ထားေသာ stationary iron frame ကိ ု electromagnet လွ်ပ ္ စစ္ 
သံလိုက္ျဖစ္ေစသည္။၎လွ်ပ္စစ္သံလိုက္က armature ကိုဆြဲယူျပီးstationary contact ႏွင့္ movable contact 
တို႔ကိုထိကပ္ေစျပီး power ကိ ုline side မွ load side သိုိ႔စီးဆင္းေစသည္။ 

 

Fig.1 Operation of Contactor (Deenergized and energized) 

Contactor assembly 

Contactor assembly ေလးမ်ိဳး clapper type, Horizontal action, Vertical action, Ball-crank တို႔  
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ကိFုig.2 တြင္ေဖၚျပပါသည္။Magnetic contactor တို႔၏ operating mechanism မ်ားကို လြတ္လပ္စြာလႈပ္ရွား 
ႏိုင္မႈ ရွိေစရန္ အခ်ိန္မွန္စစ္ေဆးရမည္။ Operating mechanism ျဖစ္ေသာ stationary iron core ႏွင့္ 
armature or moving core တို႔ကို အထူးေရြးခ်ယ္ထားေသာသံ (soft steel with high permeability and 
low residual magnetism) ျဖင့္ျပဳလုပ္ထားသည္။coil  တြင္စီးဝင္ေသာ လွ်ပ္စီးေၾကာင့္ core တြင္လံုေလာက္ 
ေသာသံလိုက္ဓါတ္ျဖစ္ေပၚလာပါက ေျမဆြဲအားႏွင့္ contact spring ၏တြန္းကန္အားကိ ုေက်ာ္လြန္၍ 
armature ကိုဆြဲကပ္ျပီး တပါတည္း contact မ်ားကိုကပ္ေစသည္။ 

 

 

 Fig.2 Contactor assembly 

Air gap 

 Contactor armature သည္ core ေပၚတြင္အထိုင္က်ကပ္သြားသည့္အခ်ိန္တြင္ laminated iron 
ႏွစ္ခုအၾကားတြင္ air gap တခုရွိေနသည္ကို Fig.3 တြင္ေတြ႕ႏိုင္သည္။ Coil ကို ိdeenergized ျပဳလုပ္လုိက္ 
ေသာ္လည္း အခ်ိဳ႕ေသာ ၾကြင္းက်န္သည့္သံလိုက္ဓါတ္ (Residual magnetism) ေၾကာင့္ ဆြဲကပ္ထားသည့္     
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အေနအထားမွမမကြာဘဲရွိေနမည္ျဖစ္သည္။ထိုအေျခအေနကုိကာကြယ္ရန္အတြက္ထုတ္လုပ္စဥ္ကပင္ထိကပ္
ေနသည့္အေနအထားမွ ကြာဟမွႈ (ground to close tolerance) ေပးျပီးထုတ္လုပ္ခဲ့၍ Ground air gap 
ဟုလည္းေခၚသည္။ 

 

Fig.3 Air gap 

အခ်ိဳ႕contactor မ်ာတြင္ ၎air gap ေနရာတြင္ သံမလိုက္သည့္ (Non- magnetic metal) ကိထုည့္သြင္း ထား 
ျပီး Permanent air gap ဟုေခၚသည္။ 

Magnet Coil 

Magnet coil ကိ ုohm meter ၏ စေကးနိမ့္ျဖင့္ တိုင္းတာစစ္ေဆးႏိုင္သည္။ zero or infinity ျပပါက short or 
open ျဖစ္ေန၍ အသစ္လဲရပါမည္။  

Coil voltage မ်ားကို အတန္းအစားအရ ေလးမ်ိဳးခြဲႏိုင္သည္။coil ကိ ု supply ေပးရမည့္ voltage မွာ 
rated voltage ျဖစ္ျပီး မိမိအသုံးျပဳမည့္ control circuit voltage ႏွင့္ ကိုက္ညီသည့္ coil ကိ ုေရြးခ်ယ္ရမည္။ 
Fig.4 တြင္ျပထားသည့္ deenergized အေနအထားမွ coil ကိ ု power စေပးသည္ႏွင့္ spring အားကုိေက်ာ ္
လြန္၍ contact ကပ္ရန္လိုအပ္ေသာ voltage ကိ ုPickup voltage ဟုေခၚသည္။ကပ္ေနေသာအေနအထားကို 
ဆက္လက္ထိန္းသိမ္းရန္လိုေသာ voltage  ကို Hold-in voltage ဟုေခၚသည္။သာမာန္အားျဖင့္(vertical 
action) မွလြဲ၍ hold-in voltage သည္ pickup voltage ထက္နည္းသည္။ Supply system တြင ္ dip ေခၚ 
voltage drop ျဖစ္မႈေၾကာင့္ သံလိုက္ဓါတ္အလြန္အားနဲျပိး hold-in အေနအထားမွ မထိန္းႏိုင္ဘဲျပဳတ္က်သြား 
သည့္ voltage ကို Drop out  voltage ဟုေခၚသည္။Coil မ်ားသည္ over voltage 10 percent ထိခံႏိုင္ရည္ 
ရွိျပီး 15 percent under voltage ထိ pickup and seal  ျဖစ္ျပီး အလုပ္လုပ္ပါမည္။ Supply voltage သည္ 
Ratedvoltage  ထက္အလြန္မ်ားပါက coil insulation မ်ားပ်က္စီး၍ေလာင္ ႏိုင္သည့္ ျပင္ ျပင္းထန္ေသာ 
သံလိုက္ဆြဲအားေၾကာင့္ core မ်က္ႏွာျပင္မ်ားပ်က္စီးေစႏုိင္ျပီး contact မ်ား၏သက္တန္းကို တိုေစပါသည္။ 
Under voltage အလြန္မ်ားပါက vertical action အတြက္ pickup voltage ကိုေက်ာ္ေသာ္လည္း seal voltage 
မေရာက္ဘဲ ပူ၍ေလာင္သြားႏိုင္ပါသည္။ဆြဲအားမျပည့္သည့္အတြက္ contact မ်ားအျပည့္အဝမကပ္ဘဲ (over 
heat & arcing) ေၾကာင့္ contact point မ်ားတြဲကပ္ပ်က္စီးေစႏုိင္ပါသည္။ 
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Supply voltage သည္ coil rated voltage ၏ 85 ႏွင့္ 110 percent အတြင္းသာသံုးသင့္ပါသည္။ 5 
percent အတိုးအေလွ်ာ့ေၾကာင့္ contactor ၏ ကပ္သည့္ျမန္ႏႈန္းကုိေျပာင္းလဲေစသည္။ ဗို႔မ်ားလွ်င္ ျမန္၍ 
ေလွ်ာ့လွ်င္ေႏွးသြားသည္။ ပံုမွန္မဟုတ္ေသာ speed အေျပာင္းအလဲေၾကာင့္ contact မ်ားပြန္းစားပ်က္စီးေစ 
သည္။ 

 

 

Fig.4 Deenergized coil air gap 

Magnetic circuit တခုတြင္ coil ၏ impedance သည္ လွ်ပ္စစ္းေၾကာင္းကုိခုခံ၍ကန္႔သတ္ (resist & 
limit) ေပးပါသည္။ Core အတြင္း ေဝးကြာေသာ air gap (Fig.4) ေၾကာင့္ impedance ကိုေလွ်ာ့က်ေစသည္။ 
ထို႔ေၾကာင့္ coil စဆြဲသည့္အခိုက္တြင္ high current or inrush current ဆြဲသည္။ Armature သည္ core ႏွင့္ 
နီးေလ current နည္းေလျဖစ္ျပီး ထိကပ္သြားခ်ိန္တြင္ရိွေသာ လွ်ပ္စီးကို seal current ဟုေခၚသည္။ Inrush 
current သည္ seal current ၏ ေျခာက္ဆမွဆယ္ဆအထိရွိသည္။ထို႔ေၾကာင့္ contactor coil မ်ားကို လံုးဝ 
series မဆက္ရပါ။အကပ္ျမန္ေသာ coil (seal in or seat) ကပ္ခ်ိန္တြင္ seal current ျဖစ္၍ ေႏွးေသာ coil 
မွာအဆံုးတိုင္မကပ္ႏိုင္ေတာ့ပါ။Contactor coil မ်ားကိ ုအျမဲ Parallel တပ္ဆင္ရမည္။ 

DC circuit တြင္ ohmic resistance သာရွိျပီး AC circuit တြင ္resistance ႏွင့္ reactance ေပါင္းထား 
သည့္ impedance ရွိသည့္အတြက္ DC coil မ်ားသည္ AC coil မ်ားႏွင့္ယွဥ္လွ်င္ အပတ္ေရအလြန္မ်ားသည္။ 
DC coil မ်ားသည္ resistance သာျဖစ္၍ စဆြဲခ်ိန္မွ ကပ္ခ်ိန္ထိ current တူသည္။ 

Contactor coil ကဲ့သို႔ေသာ inductive load မ်ားတြင္ လွ်ပ္စီးေၾကာင္းကို (turn off) ပိတ္လိုက္ပါက  
အလြန္ျမင့္မားေသာ ဗို႔အား (spike voltage) ကိုထုတ္လုပ္ပါသည္။၎ကို ဖိသတ္ျခင္း (suppression) မျပဳ 
လုပ္ပါက ဗို႔ေထာင္ခ်ီရွိသည့္တိုင္ေရာက္ႏိုင္ျပီး PLC Module ကဲ့သို႔ေသာ solid-state component မ်ားကို 
ပ်က္စီးေစသည့္ surges damaging current ကိုျဖစ္ေပၚေစသည္။  ကာကြယ္ရန္အတြက္ Fig.5 တြင္ေဖၚျပ 
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ထားသည့္ RC module ကိ ုcoil ႏွင့္အျပိဳင္ (directly across) တပ္ဆင္ရသည္။ Resistor ႏွင့္ Capacitor series 
အတြဲက transient voltage ျမင့္တက္မႈကိုေႏွးေကြးေစသည္။  

 

Fig. 5 RC suppression module 

 AC Hum 

 Magnetic effect ကို AC power အားအသံုးျပဳသည့္ ပစၥည္းမွန္သမွ် သံလိုက္ဓါတ္အေျပာင္းအလဲတြင္  
Mechnical vibration ေၾကာင့္ Hum ေခၚ ညီးသံထြက္ေပၚေလ့ရွိသည္။ 

 1. Supply voltage အလြန္နဲျခင္း(operating voltage too low) 

2. Coil voltage လြဲမွားျခင္း 

3. Core ႏွင့္ armature တို႔ တပ္ဆင္ရာတြင္ alignment မကုိက္ျခင္း တို႔ေၾကာင့္ တိုးေသာ (sligh hum) 
ထြက္သည္။ဆူညံေသာအသံ (louder hum) ျဖစ္ပါက shading coil က်ိဳးျပတ္ေနေၾကာင္းသိႏိုင္သည္။ 

 Contactor coil မ်ားကိ ု AC current ျဖင့္အသံုးျပဳရာတြင္ coil ၏ပါတ္ဝန္းက်င္တြင္ သံလိုက္ဓါတ္ျဖစ္ 
ေပၚသည္။AC Power သည္ ပံုမွန္ေျပာင္းလဲေနသည့္ pulsating ျဖစ္၍ cycle တပါတ္တြင္ ညီမွ်စြာ zero 
ကိုႏွစ္ၾကိမ္ျဖတ္သန္းသည္။ထိုအခ်ိန္တြင္သံလိုက္ဆြဲအားနည္း၍ armature ျပဳတ္က်ျပီး zero ေက်ာ္သည္ႏွင့္ 
ျပန္ဆြဲသည္။50 cycle per second ျဖစ္၍ တစကၠန္႔တြင္အၾကိမ္တရာ ျပဳတ္က်ျခင္းျပန္ကပ္ျခင္းျဖစ္၍ က်ယ္                                                                                                                                                                                                                                                              
ေလာင္ေသာညီးသံျဖစ္သည္။၎ကို contactor buzz or charter ဟုေခၚသည္။ထို႔အတြက္ contactor ၏ 
အစိတ္အပုိင္းမ်ားကိုပ်က္စီးေစျပိး contact၏သက္တမ္းကုိလည္းတုိေစသည္။ ထိုဆိုးက်ိဳးမ်ားကို ကာကြယ္ရန္ 
အတြက္ shading ring or shading coil ကိုအသံုးျပဳသည္။  
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    Fig.6 Shading coil and its effect  

Shading coil ကိ ု copper or aluminium ျဖင့္ျပဳလုပ္ျပီး တပါတ္ (one turn) သာျဖစ္သည္။၎ကိုတိုက္ရိုက္ 
power ေပးျခင္းမရိွဘဲ (mounted to inductively couple with the contactor coil) ညိွဳ႕ဝင္မႈရွိေအာင္ 
တပ္ဆင္ထားသည္။၎၏သံလိုက္ဓါတ္ထုတ္လုပ္မႈသည္ relay coil ႏွင္ ့out of phase ျဖစ္၍ relay coi zero 
ကိုျဖတ္ခ်ိန္ တြင္၎မွ maxmium ျဖစ္ျပီး core ႏွင့္ armature ကိုပုိမိုထိကပ္မႈအားေကာင္းေစသည္။ 

 AC Magnetic contactor မ်ား သည္Eddy current lose နည္းေစရန္ core and armature ကို 
Laminated sheet ျဖင့္ျပဳလုပ္ ျပီး DC contactor မ်ားတြင္ solid metal ျဖင့္ျပဳလုပ္သည္။ေကာင္းေသာ 
contactor မ်ား၏ contact point ကိ ုsilver ျဖင့္ျပဳလုပ္သည္။silver သည္ အျခားသတၱဳမ်ားထက္ ခုခံမႈနည္း ျပိီး 
ေစ်းၾကီးသည္။contactor တခု၏ size သည္ ထိcုontact ၏ လွ်ပ္စီးမည္မွ်ကို သယ္ေဆာင္ထိန္းသိမ္းနိုင္ 
သည္ဆိုသည့္အေပၚတည္မွီသည္။ေၾကးသားေပၚတြင္ ေငြကိုအရည္တင္ (brazed or welded) ထားျခင္းျဖစ္ျပီး 
ေငြကလွ်ပ္စီးကိုသယ္ေဆာင္၍ ေၾကးက arcing ကိုသယ္ေဆာင္ေက်ပ်က္ေစသည္။silver contact မ်ားကို 
တံစဥ္းမထိုးသင့္ပါ။မဲေနသည့္အရာမ်ားသည္ silveroxide ျဖစ္ျပီး ၎မွာလည္းလွ်ပ္ကူးေကာင္းပစၥည္းျဖစ္၍ 
သန္႔ရွင္းေရးျပဳလုပ္ရန္မလုိအပ္ပါ။ခံႏိုင္ရည္ထက္ပိုမ်ားေသာလွ်ပ္စီးကိုသယ္ေဆာင္ရျခင္း၊ အဖြင့္အပိတ္ေႏွး 
ေကြးျခင္း၊ဖြင့္ပိတ္သည့္အၾကိမ္မ်ားျခင္းတို႔ေၾကာင့္ contact မ်ားပ်က္စီးျပီး စိတ္ခ်ေသခ်ာေသာေဆာင္ရြက္မႈ 
မရႏိုင္ေတာ့ပါ။ 
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Magnetic Contactors Part 2 

 The National Electric Manufactures Association (NEMA) ႏွင့္ The International 
Electrotechnical Commission (IEC) တို႔သည္ contactor မ်ားႏွင့္ပါတ္သက္ေသာ လမ္းညႊန္ခ်က္မ်ားျဖင့္ 
အရည္အေသြးကိုထိန္းသိမ္းၾကသည္။မတူေသာ standard ႏွစ္ခုမွထုတ္လုပ္သည့္ contactor မ်ားသည္လည္း 
ကြဲျပားျခားနားပါသည္။ 

NEMA rating 

 NEMA standard တြင ္ size ျဖင့္သတ္မွတ္၍ ထုတ္လုပ္သူမ်ားထုတ္လုပ္သည့္ contactor မ်ားကို 
တခုမွအျခားတခုအစားထုိးႏိုင္ရန္ရည္ရြယ္ပါသည္။သံုးစြဲသူမ်ားသည္ ပစၥည္းမွာယူရာတြင္ current, motor 
horse powerႏွင့္ voltage တို႔ကိုသိႏုီင္ေသာ္လည္း duty cycle ကဲ့သို႔ အသုံးခ်မႈ ပံုစံကိုမသိႏုိင္ပါ။သုိ႔ျဖစ္၍ 
က်ယ္ျပန္႔ေသာနယ္ ပါယ္အသီးသီးတြင္ လံုေလာက္ေသာစြမ္းေဆာင္မႈရေအာင္စီမံထားပါသည္။ 

 NEMA contactor size အလုိက္ အသုံးျပဳႏိုင္သည့္ Continuous currentrating ႏွင့္ motor horse 
power လမ္းညႊန္ခ်က္ကို ေဖၚျပပါသည္။ 

   

 

 

Fig.1 NEMA contactor size guide 

60 Hz AC contactor 
        NEMA rating 
       600 volts max 
NEMA  
size 

Continuous 
current 

00 9 
0 18 

 
1 27 
2 45 
3 90 
4 135 
5 270 
6 540 
7 810 
8 1215 
9 2250 

DC contactor 
NEMA rating 
600 volts max 
NEMA  
size 

Continuous  
amps 

1 25 
2 50 
3 100 
4 150 
5 300 
6 600 
7 900 
8 1350 
9 2500 
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 NEMA contactor မ်ား၏ continuous current ႏွင္m့otor horse power ေရြးရာ 
တြင္ operating voltage or rated voltage ကိုအထူးဂရုျပုရမည္။ဥပမာအားျဖင့္ rated voltage 600v 
တြင္ size 00 3pole contactor သည္ 9 Amp load သီးျခားသံုးလိုင္းကို တျပိဳင္တည္း သယ္ 
ေဆာင္ႏိုင္သည္။copper ျဖင့္ျပဳလုပ္သည့္ contact သည္ ရွစ္နာရီတဆက္တစပ္တည္း လွ်ပ္စီးသယ္ 
ေဆာင္ေသာ္လည္း contact tip မ်ားပူျခင္း၊အေရာင္ေျပာင္းျခင္း၊ copper oxide ေျပာင္းျခင္းမ်ား မျဖစ္ 
ရပါ။NEMA contactor မ်ားသည္ size နံပါတ္ၾကီးေလသယ္ေဆာင္ႏုိင္ေသာ current capacity ၾကီး 
ေလျဖစ္သည္။ထို႔ေၾကာင့္ contact ႏွင့္အဖြင့္အပိတ္တြက္ Mechanism ပိုၤၾကီးသျဖင့္ size ၾကီးလွ်င္ 
အရြယ္လည္းပိုၾကီး သည္။ 

 Magnetic contactor မ်ား၏အရြယ္ (rated carrying capacity) သည္ 
အသုံးျပဳသည့္ဝန္အမ်ိဳးအစား (Type of load tobe utilized) ေပၚတြင္လည္းမူတည္သည္။load 
အမ်ိဳးအစား (Utilization category) ကိုေလးမ်ိဳးခြဲႏိုင္သည္။ 

 Nonlinear loads - lighting အတြက္အသုံးျပဳသည့္tungsten lampမ်ား၊ hot to cold 
resistance ratio 10:1ထက္ျမင့္ျပီး voltage and current in phase ျဖစ္ေသာပစၥည္းမ်ား 

 Resistive loads - မီးဖိုအျဖစ္အသံုးျပဳသည့္ voltage and current in phase သည့္ 
constance resistance Heating element မ်ား 

 Inductive loads – lagging current ပစၥည္းမ်ားျဖစ္သည့္ industrial motors and 
transformer မ်ား 

 Capacitive loads – leading current  ျဖစ္သည့္ industrial capacitors and power factor 
correction capacitors 

                 IEC rating 

 IEC contactor မ်ားသည္ NEMA contactor မ်ားႏွင့္ႏိႈင္းယွဥ္ပါက rating  
တူညီလွ်င္ အရြယ္အစား အားျဖင့္ ၃၀ မွ ၇၀ ရာႏံႈးအထိေသးငယ္သည္။IEC rating တြင္ ထုတ္လုပ္သူမ်ား သည္ 
တိက်ေသာအသံုးျပဳမည့္ေနရာအေပၚမူတည္၍သတ္မွတ္သည္။မွန္ကန္ေသာ Utilization Category အတြင္း 
သင့္ေတာ္ေသာ contactor rating ကိ ုေရြးခ်ယ္ရမည္။ကြဲျပားျခားနားေသာ Utilization Category မ်ားခြဲျခား၍ 
contactor ၏(make, maintain and break) အခ်ိန္မ်ားရွိ လွ်ပ္စီးတန္္္္္ဘိုးကိုသတ္မွတ္သည္။ contactor 
အတြက္အသုံးမ်ားေသာ Category မ်ားကိုေဖၚျပပါသည္။ 

AC Categorys 

 AC-1 Power factor 0.95 ႏွင့္အထက္ AC load အားလုံးပါဝင္သည္။ (slightly inductive or 
noninductive load) 

 AC-2 Slip ring motor  
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 AC-3  squirrel cage motor သာမာန္ေမာင္းျခင္း၊ရပ္ျခင္း၊ closeing အခ်ိန္တြင္ (inrush current) 
normal motror current ၏ ငါးဆမွရွစ္ဆဆြဲမည္။ 

 AC-4 squarrel cage motor inching and plugging 

DC Categorys 

 DC-1 All DC loads where the time constant (L/R) is less than or equal to 1 milisecond. 
        Noninductive or slightly inductive load. 

 DC-2 Starting တြင ္norminal rated current ၏ ၂.၅ ဆဆြဲသည့္ shunt motor  
 DC-3 Inching or plugging ျဖင့္အသံုးျပဳသည့္ shunt motor 
 DC-5 Inching or plugging ျဖင့္အသံုးျပဳသည့္ Series motor 

Contactor size မ်ားေရြးခ်ယ္ျခင္း 

  

 

Fig.2 LC 1D 18xx Schneider contactor 

           ပံုတြင္ေဖၚျပထားသည့္ Schneider electric ထုတ္ LC 1 D 18 contactor တြင္Ith 32 Aဟုေဖၚျပထား 
ပါသည္။ ၎သည္ AC 1 category ျဖစ္သည့္ resistance load, heating load စသည့္ power factor 0.95 
ထက္ပို သည့္ load မ်ားအတြက ္32Amp ထိသံုးနုိင္သည္။ 
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          AC 3, 400 V တြင္ 7.5KW ဟုေဖၚျပထားရာ Squarrel cage motor 7.5kw ,norminal current 
18Amp ထိ ေမာင္းရန္ျဖစ္သည္။contact မ်ားသည္ အျမင့္ဆံုး 100Amp ထိခံႏိုင္ရည္ရွိသျဖင့္ motor ၏ 
starting current ေၾကာင့္မထိခိုက္ႏိုင္ပါ။ 

 

   

Fig.3 CN-18 contactor 

          Contactor ေရြးခ်ယ္ရာတြင္ မိမိအသံုးျပဳမည့္load ၏ အမ်ိဳးအစား category ကိုသိပါ။lighting or 
heating အတြက္းျဖစ္ပါက AC1 or Ith တန္ဘိုးကိုအသုံးျပဳႏိုင္ပါသည္။ CN18 contactor အတြက္ 32Amp 
ျဖစ္ပါသည္။ ဇယားႏွစ္ကြက္အနက္ AC3 ေအာက္မွဇယားမွာ IEC အတြက္ Squarrel cage motor ေမာင္းရန္ 
ျဖစ္သည္။မိမိအသုံးျပဳမည့္ rated volt ကိုၾကည့္ ပါ။380V အတြက္ 11kw motor ထိသံုးႏိုင္ပါသည္။motor ကို 
inching or plugging ႏွင့္သုံးမည္ ဆိုပါက 11kw motor အတြက္ကိုပင္ CN18 ထက္တဆင့္ၾကီးေသာ 
contactor ကိုအသံုးျပဳရမည္ျဖစ္ပါသည္။ 

          Size 1+ ဇယားမွာ NEMA ႏွင့္ အစားထိုးရန္ျဖစ္သည္။ Standard ႏွစ္ခုမတူညီသည့္အတြက္ nema size 
1ထက္ၾကီးသည္ဟုဆိုလိုျပီး rated volt အလုိက္ အသံုးျပဳႏိုင္သည့္ Hp မ်ားကိုေဖၚျပသည္။NEMA contactor  
တို႔၏အသုံးျပဳပံုကုိေလ့လာႏိုင္ရန္ application catalogue တခုကိုFig.4တြင္ေဖၚျပထားပါသည္။ 
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Fig.4 NEC contactor application  

Contactor မ်ားကိုေန႔စဥ္အသံုးျပဳမႈအတြက္အဆင္ေျပေအာင္တင္ျပထားပါသည္။ အေသးစိတ္ 
က်ယ္ျပန္႔စြာနားလည္ႏိုင္ရန္ ပူးတြဲတင္ထားသည့္ IEC contactor pdf file ကိုဆက္လက္ေလ့လာၾကပါ။ 

Utilization Category မ်ားအေၾကာင္းဆက္လက္တင္ျပပါမည္။ 
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